Linearis motor adatbekérd lap

Tengelyek szama (X,Y,Z2)? db
Melyik tengelyen van az egység /ha csak egy tengely van/ (X,Y vagy Z)

Fligg6bleges vagy vizszintes az egység pozicidja

Ciklusid6 t= s
Visszaallasi pontossag mm
Teher tomege: m = kg

X tengelyre nehezed6 eré: Fx = N

Y tengelyre nehezedd erd: Fy = N

Z tengelyre nehezed6 eré: Fz= N

X tengelyre nehezed6 nyomaték: Mx = Nm
Y tengelyre nehezed6 nyomaték: My = Nm
Z tengelyre nehezedd nyomaték: Mz = Nm
Hx tdvolsag hx = mm
Hy tavolsag hy = mm
Hz tavolsag hz = mm
Lokethossz: = mm
Maximum mozgdsi sebesség: vmax = m/s
Gyorsulas az X tengelyen a= m/s’
Gyorsulas felfutasa: s= oo mm
Gyorsulas ideje: = oo s
Gyorsulas az Y tengelyen: ay = m/s2
Gyorsulas a Z tengelyen: az= m/s’
A rendszer dinamikus biztonsagi tényezéje: fd =

Szervo vezérld betap fesziltsége:

048 Vdc o 60Vdc o 115 AC 0 230 AC 0 400 AC

Hall szinkronizalds érzékeldje:

o van o analég o digitalis o nincs

Konfiguracio (lasd a 2. oldalon):
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